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Checkliste fiir Programmierung Fernsteuerung bei neuem Modell

e gleichbleibende Schalterbelegungen (entsprechend selbst gesetztem Standard)?

e Motorschutzschalter?

o Preflight Control fur alle sicherheitsrelevanten Schalter/Geberpositionen eingestellt?
e Alarme fiir Antenne, BEC und weitere Telemetrie gesetzt?

e Gleichbleibende Telemetrieanzeige (entsprechend selbst gewahltem Standard)?

e Gleichbleibende Telemetrieabfrage durch Taster?

e Timer gesetzt?

e Loggingfunktion gesetzt?

e Kontrolle, dass nicht benutzte Schalter/Geber keine Funktion haben (Servomonitor)
¢ Reichweitentest

Empfingerspannung permanent oben im Display einblenden

Die Uhrzeit interessiert meist nicht auf dem Sender, wichtiger ist der Uberblick liber die
Empfangerspannung:
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Motorschutzschalter

Motorschutzschalter erst einschalten, wenn das Modell auf der Startpiste steht und vorbereitet ist fiir
den Flug.

Nach der Landung soll als erste Handlung immer erst der Motorschutzschalter auf AUS gestellt werden,
bevor man weitere Handlungen am Modell ausfiihrt.

Menii/Erweiterte Einstellungen/Spezielle Modelloptionen
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Senderfreigabe erst nach definierter Schalter/Geberposition

Der Empfanger wird erst frei geschaltet, wenn alle wichtigen Schalter- und Stick-Positionen vorher
eingenommen werden. Im Display werden die nicht richtig eingestellten Positionen blinkend dargestellt
und es wird die Meldung ,,Stick+Geberpositionen lberpriifen” ausgegeben.

Menii/Erweiterte Einstellungen/Stick Schalter Setup

Tf.||| |Standard H | Rx: 4.7V Tfnnﬂﬂ ‘Standard H ‘11:26:0?

Sticks/Schalter Setup ‘ Stick+Geberpositionen iiberpriifen ‘
Geber-Nr. P2 (¥
Gebertyp 2-Achsen-Stick

Wichtig z.Bsp. bei folgenden Funktionen:

e Motorschutzschalter

e Gasgeber

e Klappen beim Segler

e Flugphase Start

e Fahrwerk ausgefahren

e Epoxy/Dual rate-Schalter
e Gyroeinstellung



Sprachausgabe von Schalterstellungen

Hilft bei selten genutzten Modellen im Vorfeld zu erkennen, welche Schalter mit welchen Funktionen
belegt sind. Die Sprachansagen kénnen im Vorfeld beliebig definiert werden und als *.wav Datei oder (bei
Jeti Version Il Sendern) auch als *.mp3 Dateien am Computer oder Handy erstellt werden.

Menii/Erweiterte Einstellungen/Sprachausgabe Ereignis

Tl |standara M |Rx: 47V

Sprachausgabe/Ereignis
Switch Datei Verzdg. Wdh.
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Logging-Modus fiir alle wichtigen Parameter

Das loggen aller Messdaten hilft bei unklaren kritischen Situationen oder Abstlirzen im Nachhinein zu
Uberprifen, ob am Sender oder im Modell irgendwelche Werte dafiir verantwortlich sein kénnten und
somit die Fehlersuche zu unterstiitzen. (z.Bsp. Antennenwerte, BEC Spannung, Flugspannung, Strom,....)

Menii/Erweiterte Einstellungen/Spezielle Modelloptionen
und

Menii/Stoppuhren Sensoren/Sensoren Aufzeichnung
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Spezielle Modelloptionen

Weitere optionale Schalter I

fo.“I | Standard

WL |5W
Sensoren/Aufzeichnung

Sensor Logging I

iutptrimm-slchalter % Empfangerspannungd Antenne Ja @
rg = 25
Senderstatus
Start-Logging Schalter ‘SbT> .
L Mode Start/Stop as
oop - 1 Zelle 1
Motor AUS (Kanal: 1) 2 ftiefste Zelle ) Ja @

Beim aktiven Loggen wird das Viereck zum Kreis und zeigt an, dass geloggt/gespeichert wird. Gespeichert
wird auf die SD Karte im Sender. Die Daten sind sehr klein, die Speicherkapazitat reicht fiir viele Jahre
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Anzeige der Log- Daten auf dem Sender:

Ist moglich aber sehr klein und unibersichtlich
Menii/Zusatzfunktionen/Datenanalyse
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Datenanalyse
Wihle LOG Datei:
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Anzeige der Log-Daten mit Jeti Studio

Ist viel Gbersichtlicher und besser auswertbar
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https://www.youtube.com/watch?v=C -eCCIYjUU

auch GPS Daten kdnnen gut genutzt werden, um zu sehen, wo man geflogen ist
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Automatische Alarmansagen

Helfen beim Flug, Alarmzustande zu erfassen, ohne dass man auf das Display schauen muss. Alarme
kénnen als Beep-Tone, oder Ansagen (*.wav oder *.mp3) oder auch als gemessene und angesagte Werte
wieder gegeben.

Menii/Stoppuhren Sensoren/Alarme

LR ‘ Standard | ‘ Rx: - | 90% LR ‘ Standard | ‘ Rx: - | 50%
Alarme Alarm

Morsecode-Alarme einstellen =
1 RxSpannung A <4450V v Aktly 4
2 Spannung Hoa= 20 v Zlstand 450V (@)
3 Spannung W= 20N v Datel MNEDRIARK WAV (#)
4 Kapazitast A= 1800mAh Sprachausgabe fir aktuellen Yert x
5 Kapamaet A o= 1800mAh v Leerlaufeinstellung

Manuelle Ansagen durch Taster/Gyro

Ansagen oder aktuelle MeRBwerte kdnnen auch auf Anforderung (Taster oder Gyro-Schalter bei DS
Handsendern)

Menii/Erweitrte Einstellungen/Sprachausgabe Ereignis

T ol ‘Standard N |Fl:-:: - | 90%
Sprachausgabe
Switch Sensor
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Gyroschalter als Swich beutzen!




